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Kihnu praamil on tore vaadata, kuidas kalad paasevad ennekdike kaldale. Kalamehed pole seni abi
keelanud, kui oleme uurimisplatvormil kainud.
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Tuulikute nahtavus:

Organiseerime Kihnus naituse tuulikute
fotomontaazhidega 5 vaatepunktist.
Huvitav, et visuaalse pohijoonise dikteerib
2002. aastal ehitatud piirivalve 60 m
radarimast. Tuulikute rivid peavad olema
suunatud radarile, et too hasti naeks.
Tundub, et mis hea radarisilmale, on hea
ka inimsiimale.
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Tuulikute nahtavus:

Tuulikud on rivides, mis on suunatud piirivalve radarile. Rivide vahekaugus on ca 625 - 700m, ja on arvata,
et see suureneb tulevikus ule kilomeetri ning nii rivisid kui tuulikuid jaab vahemaks, sest tuulikud ise voivad
minna poolteist korda suuremateks (rootor 116m >>> 190m) ja 2-3 korda véimsamateks (5 MW >>> 15
MW). Piirivalveradar saab jatkuvalt kaitsta meid Lati traalide salaretkede eest, kuna radar naeb ridade
vahelt labi ©.
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Tuulikute nahtavus:

Et kaldalt reaalselt midagi naha oleks, tuleks kaldale panna statsionaarne teleskoop (miks mitte?). Soovitav
on tutvuda naitusega, kus hea kvaliteediga fotodelt tuulikud on siiski hasti leitavad.
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o Rated Power: 10 MW = i
o Rotor Diameter: 190m Sea Itan
| Number of blades: 3 Powered by AMSC
" Tower height: 125m
IIII am Type Class: TC IB Offshore according to GL Offshore rules
r; . Cut in wind speed: 4mis
ﬂ Rated wind speed: 11.5mis
é }'_ Cut out wind speed: 30m/s
e N
- Ambient survival temp.: -20 to 50°C
Ambient temp in operation:  -10 to 40°C
Rated speed: 10 RPM
Power control method: Blade pitching
Position relative to tower: Upwind
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Kihnu uurimisplatvormi tuulekliima 23.09.2010 kuni 12.11.2010
[>12,5m/s =100% P,,; 10-12,5 m/s = keskmiselt 90% P; 8-10 m/s = keskmiselt 65% P,, < 8 m/s = vdhem kui 50% P,]

iga pilt on 10-paevane periood 10-minutikeskmise tuulekiirusega 10-I méotekdrgusel (50m — 225m)
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Kihnu uurimisplatvormi tuulekliima 23.09.2010 kuni 12.11.2010

[> 12,5 m/s = 100% P,,; 10-12,5 m/s = keskmiselt 90% P,; 8-10 m/s = keskmiselt 65% P,, < 8 m/s = vdhem
kui 50% P,]

iga pilt on 10-paevane periood 10-minutikeskmise tuulekiirusega 10-1 médtekorgusel (50m — 225m)
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Valvekaamera lainepildid:
Loodetormide lained on olnud

ullatavalt kérged — hari on
kainud 6m ule merepinna. Aga
korralikku edelatormi pole veel
olnudki
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Valvekaamera jaapildid (13-14.12.2010):
Jaa moodustub kiiresti, kui ilm on sobiv. All paremal pildil naha, kuidas mast murrab juba jaad.
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Uurimisplatvormi ulemise osa demonteerimine EVA-316-ga (15.12.2010):

Jaatunud pritsmed katavad enne pusivat jaakatte tekkimist esimesed 6-8 meetrit. Talvine varusissepaas
torni tuleb projekteerida ca 10 meetri peale (kaugjuhitava kerimismehhanismiga nodrredel). Lisaks

kasutatakse helikopterit.
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Pinnas tuulemootemasti all:
Sugavus -17m. Pinnaseproovi votmine plastmassist kopsikuga ebadnnestus, kuna pdhi oli
liiga kdva ja kergelt savikas.
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Pinnas lainemoo6tja asukohas:
Sugavus — 20 m. Pinnaseks liiv.

iLaineanduri Uue asukoha liivane pohi. :
1Anduri asukehas on pdhi tasane, iima laineteta. |

[v &
Eesti Energia



Biomassi juurdekasv:

3 kuud sooja vett (02.08. — 08.11.2010) kattis masti koorikloomade kiht koos pruuni ollusega
(originaalis helekollane). Vesi on halva labipaistvusega, peale 10 meetrit juba pime
(fotosUnteesi 16pp).
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17 meetri sugavuses oli koorikloomi vaga vahe:
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Moni kilomeeter edasi ning leidsime lilvapohja:
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Linnud:

Uurimisplatvorm oli pusielupaigaks kalakajakate kolooniale (hiliem paigaldasime lidarile
jalamati traadipusaga — lidar jaetigi rahule) . Kahel erineval paeval 7.08. ja 26.09. sattus
platvormile tilba puhkama kirjurahn. Masti kulastustel torkas silma, et Kihnu edelakulje

merealadel oli vaid uksikuid linde.
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Ettevalmistused 3-aastaseks linnuseireks radarite abiga:

Eeskatt on huvi diste randlindude kaitumise vastu, samas tekib andmekogu ka merelindude kohta. Kui lindude tuvastamine
toimub tdrgeteta, siis on tehniliselt lihtne panna tuulepargi t66 séltuma radarisignaalist. Suurte lindude parved on radarile
nahtavad alates 20 kilomeetrist. Tehniliselt on tegu tsiviilotstarbeliste merendusradaritega, mis tavaliselt paigaldatakse
kaatritele ja jahtidele. Linnuradariks saab tavaline tsiviilradar tanu andmet6o6tlus- ja marafiltrilahendustele (Robin Radar
Systems, Holland). Kahte radarit on eeskatt vaja kolmemadtmelise liikumis- ja asendiinfo saamiseks.

Augustiks 2011 tahame susteemi tdédkorda saada ( >>> uurimisplatvormi tagasimontaazh, kinnitused radaritele, arvutid,
automaatika ja juhtimine, toide ja side, radarite haalestamine) ning komplekteerida ornitoloogide meeskond, kes teevad
paralleelseid laeva- ja/vdi maismaavaatlusi, ndhes samaaegselt lile interneti reaalajas pilti mélemast radarist. Uks radar on
voimalik suunata linnuparvele ja registreerida tiivalo6gisagedus, mis omakorda annab infot, mis liigiga vois olla tegu.
Radar véimaldab tuulikuid valja lUlitada, kui linnuparv ligineb ohtlike tingimustes (pime, halb nahtavus)

Tuulikute labade tipud varustame valguskaabilite toitel (valgukindel) valgusallikatega. Vdimalik on ka tuuliku volli otsast
valgustite suunamine piki laba, reflektormaterjalide jms kasutamine. Nii muutub labade p6drlemine lindudele 6dsel

nahtavaks.
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Tanan!

Kontakt:

Eero Saava

Meretuuleparkide programmi juht
Eero.Saava@energia.ee

+372 50 67999



